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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa inwestycji :

»Vodernizacja mini boiska do pilki noznej
- Miejski Szkolny Osrodek Sportowy
w Kielcach, ul. Prosta 57”

ETAP 1

Kod CPV 45233140-2
ROBOTY DROGOWE

Kod CPV 45111300-1

ROBOTY ROZBIORKOWE

(ROZBIORKA ELEMENTOW DROG WRAZ
Z WYWIEZIENIEM MATERIALOW Z ROZBIORKI)



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z rozebraniem nawierzchni i podbudowy
wraz z wywiezieniem materiatow z rozbiorki.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszef SST dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonywaniem rozebrania:

- nawierzchni chodnika z kostki betonowej,

- obrzezy betonowych,

- nawierzchni plyty boiska ze sztucznej trawy,

- podbudowy z kruszywa lamanego pod nawierzchniami,

- ogrodzenia plyty boiska ogrodzeniem drewnianym na stupkach stalowych.
- demontaz stojaka na rowery z przeznaczeniem do ponownego montazu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe Sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST ,WYMAGANIA OGOLNE" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,WYMAGANIA OGOLNE" pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty pochodzace z rozbiorki nie sa przewidziane do ponownego wbudowania,
z wyjatkiem stojaka na rowery, ktory zostanie ponownie zamontowany, po zakonczeniu prac
zwiazanych z wykonaniem nowego boiska .

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podanow ST ,,WYMAGANIA OGOLNE" pkt 3.

3.2. Wykonawca przystgpujacy do wykonania robét zwiazanych rozbidrka drég powinien

korzysta¢ ze sprze¢tu jak ponizej:

spycharki, koparki, tadowarki, zrywarki, mtoty pneumatyczne, pity mechaniczne, samochody
samowytadowcze.

4. TRANSPORT )

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.2. Transport materialéw z rozbidrki
Materialy z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Po stronie
wykonawcy robot sa koszty zwiazane z utylizacja gruzu na wysypisku



Elementy stalowe z rozbiérki wykonawca powinien odwiezé do nagblizszego punktu
zlomu; jest on zobowiazany do rozliczenia si¢ z kwot uzyskanych ze sprzedazy ztomu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady dotyczace wykonania robot podano w ST ,,WYMAGANIA OGOLNE"
pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Wykonawca moze wykonywaé roboty rozbidorkowe re¢cznie lub mechanicznie, zgodnie
z projektem i zaleceniami Inzyniera.

Wszystkie materiaty z rozbiorki powinny by¢ usunigte z placu budowy.

W przypadku robot rozbiérkowych nalezy dokonac:

5.1.1. Rozebranieistnigacej nawierzchni z trawy syntetyczne;j

Nawierzchnia jest zuzyta, wystgpuja liczne ubytki w nawierzchni, az do warstwy kruszywa.
Nalezy w sposob reczny zdjaé warstwg sztucznej trawy, aby odkry¢ podbudowg z kruszywa.
5.1.2. Rozebranie nawierzchni chodnika z kostki betonowe

Istnigjaca wokot boiska opaske z kostki betonowej nalezy rozebra¢ recznie, a kostke
sktadowa¢ w pryzmy z przeznaczeniem do wywozu z placu budowy,

5.1.3. Rozebranie mechaniczne podbudowy z kruszywa tamanego, wraz z ewentualnym
usunieciem ziemi, dla osiagniecia glebokosci koryta pod nowoprojektowane warstwy boiska.
Wykopy powstale po rozbiorce elementow nawierzchni utwardzonych znajdujace sig
w migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonywane nowe
nawierzchnie, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegodlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

5.1.4. Rozebranie ogrodzenia ptyty boiska

Istnigjace ogrodzenie ptyty boiska przy dtuzszych bokach jest niskie, natomiast ogrodzenie za
bramkami o wysokosci ok. 3 m, stanowi jednocze$nie pitkochwyty.

Rozebranie desek drewnianych mocowanych do konstrukcji stalowe przeset ogrodzenia
nalezy wykona¢ rgcznie poprzez oderwanie i oddzielne ztozenie. Rozebranie e ementow
stalowych poprzez odciccie, usunigcie ze stanowiska roboczego, ewentualne pocigcie na
mniegjsze elementy utatwiajace transport ztomu.

5.1.5. Demontaz stojaka na rowery

Nalezy dokona¢ demontazu istniejacego stojaka na rowery poprzez odkrgcenie od
nawierzchni. Poniewaz stojak ma by¢ ponownie zamontowany po zakonczeniu robot
zwiazanych z wykonaniem nowoprojektowanej nawierzchni mini boiska, dlatego nalezy go
na czas tych robot zabezpieczy¢ ze szczegdlna staranno$cia, aby nie ulegt uszkodzeniu
i zabrudzeniu.

6. ODBIOR ROBOT
6.1.0g6Ine zasady odbioru robét podano w ST ,, WYMAGANIA OGOLNE" pkt 6.

6.2.W czasie odbioru sprawdzeniu podlegaa:
- kompletnos¢ wykonania robot rozbiorkowych zgodnie z dokumentacja projektowa,
- zageszczenie gruntu wypetniajacego doty po usunigtych elementach nawierzchni.



7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1.0go0lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,WYMAGANIA
OGOLNE" pkt 7

7.2.Zasady rozliczeniai ptatnosci za wykonane roboty sa okreslone w umowie
ryczattowe;.

7.3. Kwotaryczaltowa za wykonanie robot uwzglednia w szczegoélnosci:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczone do rozbiorki,

- rozkuciei zerwanie nawierzchni boiskai chodnika,

- demontaz elementéw stalowych ogrodzenia zgodnie z projektem,

- rozbidérka elementow drewnianych ogrodzenia zgodnie z projektem,

- demontaz i staranne zabezpieczenie stojaka na rowery

- zatadunek i wywiezienie materialdw z rozbiorki: oddzielnie gruz i ztom,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
8.1. Normy
PN-81/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.
PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu



